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VERSENYROBOT PARAMETEREI

V. ROBOTPROGRAMOZO ORSZAGOS CSAPATVERSENY

A versenyrobotra vonatkozé méret elGirasok:

Maximalis hossz: 30 cm

Maximalis szélesség: 15 cm

Maximalis magassag: 16 cm

A versenyrobotra vonatkozé alkatrész elGirasok:

- Kizardlag eredeti LEGO alkatrészeket tartalmazhat.

- Nincs el6iras a kerekek méretére, darabszamara. Lanctalp is hasznalhatd.

- Nincs el6irds a hasznalt LEGO elemek szamdra és tipusara.

A versenyrobot szenzorai, motorjai:

1 db Utkozésérzékel6 a robot hatuljara szerelve, olyan magassagban, hogy a
mozgasi felllet folott 3 cm magas akaddlyt érzékelni tudjon. Lehet NXT vagy EV3
szenzor is.

1 db fény vagy szinszenzor a robot elejére szerelve, lefelé nézé allapotban, hogy a
palyan elhelyezett kiilonb6z6 szinli vonalakat érzékelni tudja. A szenzor lehet NXT-
hez vagy EV3-hoz gyartott is.

1 db ultrahangszenzor a robot elejére szerelve, olyan allasban, hogy a robot el6tt 20
cm-re lév6 6,5 cm magas akadalyt érzékelni tudja. Lehet NXT vagy EV3 szenzor is.

1 db NXT vagy EV3 tégla (brick).

2 db motor, amely elhelyezését tekintve tetszlleges iranyban mozgatni tudja a
robotot. A motor lehet NXT vagy EV3 motor is.

Egyebek:

Ha egy csapat sajat robottal versenyez a fenti kritériumok teljestlését a zsiri a
verseny el6tt ellendrzi.

Tovabbi szenzorok és motorok nem épithet6k be a versenyrobotba.

A kritériumokat teljesit6 NXT robothoz az épitési Utmutatd elérheté a
http://www.banyai-kkt.sulinet.hu/verseny/LEGO/2012-2013/Epitesi_utmutato.pdf
cimen. Hasonlé robot az EV3-as készletbdl is épithetd.

A kritériumoknak eleget tevé barmilyen felépitésd robottal lehet nevezni.
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